Sisteme Inteligente de Transport

ITS




Prezentare generala

Deplasarea calatorilor in condifii de siguranta si de eficienta constituie un
obiectiv important al autoritafilor din intreaga lume.

Complexitatea Sistemelor Inteligente de Transport a generat nevoia definirii si
realizarii unei Arhitecturi I'TS, astfel incat pentru indeplinirea functiilor acestor
sisteme, sa fie posibila integrarea unor sisteme de naturd diferitd intr-un sistem
unic.
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eficienta operationald, calitatea serviciilor, managementul infrastructurii,
imbunatidtirea sigurantei rutiere, a serviciilor de informare pentru utilizatori si

reducerea impactului asupra mediului.




Sistem ITS 73
Autostrada A1 Boita-Cunta

* Supraveghere video - AID ( Automatic Incident Detection)
* Supraveghere video - PTZ (Pan, Tilt, Zoom)

* Monitorizare Fluxuri Vehicule — VEH

» Camere radar pentru detectare viteza autovehicule — Speed

* Camere pentru a recunoaste placutele de inmatriculare ale vehiculelor - ANPR
(Automatic Number Plate Recognition)

* Monitorizarea vremii si prognozelor meteo - Meteo
* Sistem de cantarire dinamica - WIM (Weigh In Motion)
* Panouri cu mesaje variabile - (VMS)

e Centru de Monitorizare si Informare — CMI Saliste




AID ( Automatic Incident Detection)
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Sistemul AID-Supraveghere Video are
sarcina de a semnala in mod automat
evenimentele de trafic generate de senzori
(camere video) si de a furniza informatii
imediate in cazul unor fenomene particulare
(cozi, vehicule oprite, vehicule pe
contrasens, pietoni).
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In acelasi timp sistemul asigura si
functionalitatea de supraveghere video in
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Supraveghere video - PTZ (Pan, Tilt, Zoom)

Camerele video PTZ sunt utilizate pentru
monitorizarea zonelor largi (noduri rutiere, spatii
de servicii, viaducte) datorita faptului ca se poate
pozitiona in functie de necesitate (rotire 360° ) si
chiar sa mareasca imaginea de la distanta (zoom).




Monitorizare Fluxuri Vehicule — VEH
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Camere radar pentru detectare viteza autovehicule
Speed
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ANPR (Automatic Number Plate Recognition)
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Monitorizarea vremii S1 prognozelor meteo
Meteo

Sistemul de Monitorizare al conditiilor meteorologice
este format din senzori de aer care inregistreaza viteza si
directia vantului, cantitatea si tipul de precipitatii si
temperatura aerului si din senzori de sol care inregistreaza
grosimea filmului de apa, starea drumului si temperatura la
nivelul asfaltului.
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Sistem de cantarire dinamica

Sistemul WIM (Weight in Motion) - este instalat pe
autostrada in calea curenta pentru a cantari vehicule
la viteze normale de deplasare si pentru a detecta,
numara si clasifica vehiculele.

Sistemul Weight in Motion (WIM) utilizeaza
senzori piezoelectrici sau quartz in covorul asfaltic
pentru a cantari si a clasifica vehiculele. Cu ajutorul
acestui sistem sunt colectate informatii foarte
detaliate, de exemplu: dimensiunile autovehiculelor,
tipurile acestora, numarul de axe, masele pe axe,
masa totala a autovehiculului.
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WIM

The system is able to weigh a vehicle while in motion automatically and continuously in real-time.
Therefore, it can provide accurate vehicle weight information to enforcement station for effective
and efficient enforcement implementation.




Panouri cu mesaje variabile

Panourile cu mesaje
variabile VMS sunt elemente
cheie ale sistemelor dinamice
de gestionare a traficului.

In functie de situatia de
trafic, panourile variabile
afiseaza informatii, atentionari
s1 ghideaza soferii pe
autostrazi.
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In practica:

* La nivelul CMI functioneaza un dispecerat cu regim de permanenta, avand ca
obiective principale:
* informarea operativa a Sectiilor de Autostrazi si a CIC-urilor despre toate problemele care
apar pe sectoarele administrate

* Informarea participantilor la trafic (prin gestionarea sistemului VMS) despre conditiile
meteo-rutiere, astfel incat acestia sa isi poata adapta modul de condus in vederea sporirii
sigurantei rutiere




Gesti
estionarea panourilor VMS
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Asigurarea interventiei la evenimente
rutiere
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Dispeceratul Biroului de Politie si la CIC-ul pe raza caruia se petrece evenimentul

* In acest mod, la demararea interventiei se cunosc: pozitia kilometrica, sensul de mers (calea),
acestea fiind observate si din fluenta traficului, iar, in situatia in care camera surprinde si
evenimentul, o prima evaluare a dimensionarii interventiei (restrictii de trafic)




Alte evenimente

 Cand se 1dentifica potentiale situatii generatoare de pericole,
Compartimentul Monitorizare Trafic instiinteaza factorii de
decizie/interventie, pentru inlaturarea acestora




Conditi1 meteo

* In situatia unor fenomene meteo care pot influenta desfasurarea
traficului, se procedeaza la informarea utilizand panourile VMS

* Astfel, se reduce riscul ca participantii la traffic sa fie surprinsi si sa
efectueze manevre perlculoase 1mpulswe n condltu de panica




Deszapezire

* Una din cele mai delicate activitati ale drumarilor este asigurarea
unor conditii sigure de desfasurare a traficului in conditii de 1arna




» Utilizand sistemul ITS, informatiile obtinute de factorii de decizie
implicati in coordonarea activitatit de combaterea inzapezirii si
polerului sunt mult mai exacte si se obtin in timp real

Statiile meteo ofera informatii despre:

* Temperatura aer

» Viteza si directia vantului

 Cantitatea de precipitatii

» Temperatura sol

 Starea solului (curat, umed, zapada, polei etc.)
* Filmul de apa

Astfel, exista informatii reale despre situatia exacta din teren, putandu-se alege
corect modalitatea de actionare, atat in ceea ce priveste necesitatea
interventiei, cat s1 a materialelor antiderapante utilizate.
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* Camerele video ofera informatii despre aparitia fenomenului de
inzapezire, precum si pozitiile kilometrice in care exista aceasta situatie.

* Intrucat conditiile meteo nu sunt aceleasi pe intreg sectorul de
autostrada administrat, se poate lua decizia de concentrare a
autoutilajelor in zonele cu probleme




* Prin analiza tuturor informatiilor obtinute utilizand sistemul ITS,
suprapuse cu informatiile obtinute de la echipele din teren si
urmarirea in timp real a pozitiei autoutilajelor de deszapezire, a
rezultat optimizarea activitatun de deszapezire, prin reducerea
costurilor privind materialele de deszapezire si a utilajelor

» Totodata, conditiile de desfasurare a traficului au cunoscut o
imbunatatire semnificativa




Total auto luna [unie km 254 calea 1

Oviteza>130 Km/h M@ viteza legala

18.000
16.000
14.000
12.000

Rapoarte, statistici

viteza>130 Km/h

Nr. Total Vehicule

Total auto luna [unie km 268 calea 2

27.722,

247.897

viteza peste 130km/h

Viteza legala

Nr.total vehicule

O viteza peste 130km/h

81.079

167.654

248733

@ Viteza legala

Depasiri viteza peste 130 km/h analiza pe ore aferenta luni Tunie 2023
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Depasiri mase km 268 calea 2 luna ITunie 2023

total depasiri

mai mult de 25% - mai mult de 50.000 tone

ntre 20 si 25% intre 48.000 si 50.000 tone

ntre 10 si 20% - intre 44.000 si 48.000 tone

Rapoarte, statistici

Depasiri mase km 254 calea 1 luna Iunie 2023

Total vehicule cu depasiri

mai mult de 25% - mai mult de 50.000 tone

ntre 20 si 25% - intre 48.000 si 50.000 tone

ntre 10 si 20% - intre 44.000 si 48.000 tone

ntre 5 si 10% - intre 42.000 Si 44.000 tone

numar total vehicule verificate cu masas>10.000 tone

10.000

20.000

30.000

£40.000

50.000

60.000

Intre 55110% - Intre 42.000 Si 44.000 tone

numadr total vehicule verificate*:

10.000
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60.000



» Statistici privind nivelul traficului rutier
(pot f1 utilizate de CNAIR pentru
programe de modernizari, largiri etc.)

» Statistici privind depasiri de mase (pot fi

utilizate de catre ISgTR pentru sporirea
controalelor in zonele in care se observa
depasiri frecvente)

Statistici privind incalcari ale regimului de
viteza (pot fi utilizate de catre IGPR pentru
concentrarea activitatilor de control in
zonele cu depasiri frecvente, sau chiar
montarea unor camere fixe pentru

masurarea vitezei)




